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WSTEP

PRZEDMIAR | ZAKRES ROBOT

Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robétydzy projektu wykonawczego instalacji
elektrycznych sali sportowej przy szkole podstawjowd.esniowie Wielkim dz. nr 105/4 Gmina
Czerwiaisk

Specyfikacja okréda wymagania w zakresie:

-wiasciwosci materiatow;

-sposobu i jakéci wykonania robot;

-oceny prawidtowséci wykonania rob6t oraz proby sprawdzenia i odbiatit.

1.1.1.

1.1.2.

1.1.3.

WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZ ACE REALIZACJI ROBOT

Realizacja robo6t budowlanych musi zawed@owiadd wszystkim przepisom techniczno-
budowlanym i prawnym, dotyggzym danego obiektu i technologii wykonania robotzyP
realizacji inwestycji naley zwrdcik szczegdla uwag nha przepisy dotyaze ochrony
przeciwpaarowej, bezpieczsstwa i higieny pracy, ochrongrodowiska, ochrony sanitarnej
oraz przepisow z tym zaaanych.

WYMAGANIA OGOLNE WYNIKAJ ACE Z PRAWA BUDOWLANEGO

Wykonywanie robét budowlanych zgodnie znmwgami Prawa Budowlanego nafe do
obowiazkéw Wykonawcy. Zamawiagy zapewnia na budowie jedynie nadzér inwestoi3ki.
obowiazkow Wykonawcy w tym zakresie, najew szczegolngci:

-zatrudnienie kierownika budowy i kierakdw robot w wymaganych specjawach,

-realizacja zadavynikajacych z obowizkéw kierownika budowy ok&onych w art.22 i art. 42
pkt. 2 Prawa Budowlanego

DOKUMENTACJA TECHNICZNA

Dokumentacja techniczna, dostarczonazpfaenawiagcego, przed jej przekazaniem na bugow
powinna by sprawdzona przez Wykonagcw szczegllngci pod lkatem maliwosci
technicznych realizacji zgodnie z przepisami BHBdzajem stosowanych materiatéw,
urzadzen i rozwiagzan konstrukcyjnych. Zamawiagy dysponuje dokumentacppracowan w
nastpujacym zakresie:

a) projekt konstrukcyjno-budowlany,

b) projekt architektoniczno-budowlany,

c) projekt budowlany sanitarny-instalacja wod.-kan.,

d) projekt budowlany sanitarny-instalacja c.o.,

e) projekt budowlany instalacje elektryczne,

1.1.4. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA, PRZEPISY, POLSKIE NO RMY

Realizowany obiekt ma spelhisymagania okrdone w:
a) dokumentacji technicznej,
b) przepisach techniczno-budowlanych (wg art.7 plRrdwa Budowlanego),
c) Polskich Norm,
d) Aprobatach technicznych i innych dokumentach nogoygh wprowadzenie wyrobéw do
obrotu i stosowania w budownictwie.
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1.1.5. ZAKRES PRAC, KTORE OBEJMUJA POSZCZEGOLNE POZYCJE PRZEDMIARU

Przedmiary robot zostaly opracowane natawds katalogoéw naktadow rzeczowych powszechnie
stosowanych przy kosztorysowaniu robo6t budowlany@¥szystkie pozycje przedmiarowe
oprocz zakresu prac opisanego w danej pozycji aljejmaktady i czynnéci towarzyszce
opisane w zateeniach ogoélnych i zaleniach szczegdtowych dotyazch odpowiednich
rozdziatdbw. Opisane w tych zaeniach warunki techniczne wykonania robot, zersa
kalkulacyjne, zasady przedmiarowania i zakres rahofcisle zwiazane z okrédona pozych
przedmiaru.

1.1.6.0DBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Podstawodbioru rob6t budowlanychetizie faktycznie zrealizowany zakres robét oraz Inidne
dokumenty, w tym w szczegOlfm:

1) umowa,

2) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot,
3) harmonogram rzeczowo-finansowy,

4) oferta wykonawcy,

5) przedmiary robét,

6) dokumentacja projektowo-kosztorysowa,

7) przepisy techniczno-budowlane i Polskie Normy,
8) zapisy w dzienniku budowy.

W przypadku stwierdzenia wad lub niezgogtriavykonania robot i zastosowanych materiatéw z
dokumentami wymienionymi w pkt 1.1.6 jako podstaworasad przyjmuje st obowhzek
doprowadzenia przez Wykonagicwykonanego elementu do stanu zga@dnoz w/w
wymaganiami. Inne szczeg6towe rozmania i odsipstwa od tej zasady reguluje umowa zawarta
pomiedzy Inwestorem/Zamawiggym a Wykonaws.

Z odbioru elementow robét lub obiektu komisja spdea protokot, ktory po zatwierdzeniu przez
Zamawiajcego stanowi podstawdo rozliczenia robot.

W sktadzie komisji zawsze wygtuje wiaciwy Inspektor nadzoru inwestorskiego, kierownik
budowy oraz wiciwy kierownik robot.

1.2 INFORMACJE O PLACU BUDOWY

Po rozstrzygaciu przetargu i podpisaniu umowy na roboty, a przed
rozpoczciem budowy Wykonawca zoboaziany jest do wkciwego
zagospodarowania placu budowy, ktory obejmuje

1) ogrodzenie placu budowy - co najmniej strefy beigpiecznej, placéw sktadowych,
budynkéw tymczasowych i barakowozéw azakzabezpieczenia Terenu Budowy przed
dostpem 0s6b nieupowaionych

2) zaopatrzenie w waddla potrzeb budowy i zaplecza. Pobér wody dla zetitrbudowy i
zaplecza naley opomiarowsa,

3) zapewnienie punktu poboru energii elektrycznejpdiazeb budowy i zaplecza,

4) ustawienie budynkéw tymczasowych Ilub barakowozowurdwych, socjalnych i
magazynowych. Naky przygotowa na placu budowy pomieszczenia socjalno-biurowe dla
potrzeb kierownictwa budowy oraz pracownikow budmwich oraz magazyny i place
sktadowe,

5) zapewnienie daszkéw ochronnyckwetlenia placu budowy itp. elementéw wg potrzeb,

6) umieszczenie tablic informacyjnych. Tablice infooyme keda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot,
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Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy irobét polzeem budowy nie podlega ebnej
zaptacie i przyjmuje 8j ze jest whczony w Cen Umowy.

Do obowinzkéw Wykonawcy naley opracowanie projektu zagospodarowania placu bydow
ktory powinien zawier&

-plan zagospodarowania (opis+mapa-schemat)

-schemat podtzenia rozdzielni budowlanej RB z licznikiem energi elektrycznej,

-projekt przyhcza wodocigowego dla potrzeb budowy (zasuwa, punkty czerpandomierz).
Projekt zagospodarowania placu budowy wymaga zedaémia przez Inwestora. Istrieg
zagospodarowanie w granicach placu budowy podlebeonie od uszkodze zanieczyszczei
skazen przez Wykonawe Koszty zwhzane z przywrdceniem terenu do stanu zastanego przy
rozpoczynaniu budowy ponosi Wykonawca. Mgk stanowq tereny, na ktorych
zaprojektowano nowe zagospodarowanie, ktorezpaleykona zgodnie z projektem. Jeli
istniepce zagospodarowanie terenu tj. drogi, chodnikilegieitp. @1 uszkodzone Ilub
zdewastowane to Wykonawca zoberdny jest podczas przekazywania placu budowy
sporadzi¢ inwentaryzagj uszkodzé wraz z dokumentagj fotograficzm 1 1 egz. tej
dokumentacji przekazadla zamawiajcego.

Warunkiem rozpocgia realizacji robot jest wégiwe zorganizowanie i przygotowanie przez
Wykonawe; placu budowy wraz z zapleczem technicznym oragboen dla pracownikéw.

Obowigzkiem Wykonawcy jest rownie zapewnienie zardwno przed rozpegem jak i w
trakcie realizacji robét wkeiwych pod wzgtdem BHP warunkéw pracy. Zabezpieczenie ludzi
przed zagrgeniem naley okrelic w ,Planie bezpieczestwa i ochrony zdrowia”, ktory
powinien by sporadzony przez kierownika budowy, zgodnie z ustandn. 7.07.1994r Prawo
Budowlane /Dz.U. nr 106/2000 poz. 1126 zmiéjszymi zmianami/. Zakres i fogm,Planu”
okresla rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 27.06.2003r. /Dzrd 120/2003 poz. 1126/

1.3. ROBOTY TOWARZYSZACE | SPECJALNE

a) do robot towarzysgych zalicza si wszystkie roboty, ktére nale do swiadczé
umownych nawet w przypadku$|enie 8 wymienione w umowie, a w szczegodoo

1) utrzymanie i likwidacja placu budowy,

2) utrzymanie urzdzea placu budowy wraz z maszynami,

3) pomiary do rozliczenia rob6t wraz z wykonaniem digdstarczeniem przysddw,

4) dziatania ochronne zgodnie z warunkami bhp,

5) oswietlenie i ogrzewanie pomieszcezpracowniczych,

6) doprowadzenie wody i energii do punktéw wykorzygan

7) dostarczenie materiatéw eksploatacyjnych,

8) utrzymanie drobnych ugdzen i narzdzi,

9) przewdz materiatdbw do miejsc ich wykorzystania,

10) zabezpieczenie rob6t przed viaspadovd,

11) usuwanie odpadow z obszaru budowy oraz usuwanie@aszczé wynikajacych z robot
wykonywanych przez wykonawgc

12) usuwanie odpadoéw do 1 m3, nie zawigeg¢h substanciji szkodliwych,

b) do robdt specjalnych zalicza sv szczegolngci:

1) dziatania zwizane z usuwaniem szkodliwych substanciji,

2) nadzorowanie rob6t wykonywanych przez inne pradisistva w ramach umowy o
podwykonawstwie,

3) dziatania zabezpieczgie przed wypadkami przy pracy na rzecz innych mizbibrstw,

4) specjalne dziatania zabezpiecza przed szkodami na skutek warunkéw atmosferydgnyc
powodzi, wod gruntowych,
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5) specjalne badania materiatbw i elementéw budowlanydostarczonych przez
Zleceniodawe,

6) ustawienie, utrzymanie i uswgie uradzex do zabezpieczenia komunikacji na budowie np.
ogrodzé, rusztowa ochronnych, budowli pomocniczych §wietlenia,

7) dziatania specjalne zedane z ochrapsrodowiska, ochromprzyrody i zabytkow,
8) usuwanie przeszkdd,
9) zabezpieczenie przewodoéw, linii, kabli, kamienirgcanych, drzew, rdin itp.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Umowy.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

3.

3.1.

3.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzghdnie z Umow oraz za jak&e
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,crazgodnéé z dokumentagj projektowg

i wymaganiami Specyfikacji Techniczne;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za dokfadne wytyczenie w terenie iwyznaczenie
wysokasci  wszystkich elementow robdét zgodnie z wymiaramizetdnymi okrelonymi

w Dokumentacji Projektowe.

KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami, aby ogighac¢
zalazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robot ijakdé¢ materialdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, ankapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie

i wszystkie uradzenia niezidne do pobierania probek i badaateriatdow.

Wykonawca hkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie zwymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Techmieg.

BADANIA | POMIARY.

Wszystkie badania ipomiary etlh przeprowadzone zgodnie zwymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmupkiegokolwiek badania wymaganego w ST , stosowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceatmaprzez Inspektora. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi denj@ ich wyniki do akceptacji Inspektora.

3.3.DOKUMENTY BUDOWY

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdazujacym Zamawiagcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy kinca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowizujacymi przepisami zawartymi w Rozpadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzenne;j
i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1995r. (MP nr 2f#&. 29) spoczywa na Wykonawcy.

arkusznr 6



Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét,
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku Budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia wiaka oraz stanowiska sfbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonywane trwatechniky, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden
pod drugim bez przerw.

Zalczone do Dziennika Budowy protokoty iinne dokunyeieda oznaczone kolejnym
numerem zafcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy naky wpisywa& w szczegolnéci:

— dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

— terminy rozpoogeia i zakaiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, truddoi iprzeszkody wich prowadzeniu, okresy iprzyozyprzerw
w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

—zgloszenia idaty odbiorbw robét zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych
koncowych odbiorow robdét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—stan pogody itemperatur powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

—zgodndé¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych zich apisew Dokumentacji
Projektowej,

—dane dotycre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przes trakcie
wykonywania robat,

— dane dotycgsposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycxce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych bade
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli dammiem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi iwypmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowyedd
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanig @i sprawie przedstawionych
zagadnie.

Decyzje Inspektora wpisane do Dziennika Budowy wydwca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetaeo jakdci materiatdw, recepty robocze
i kontrolne wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienie jakai. Dokumenty te stanowi zahcznik do odbioru robot. Winny By
udostpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczacsibwniez nastepujce dokumenty :
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
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4.1.

4.2.

4.3

d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g stale przechowywane na Terenie Budowy w miejsquoatednio

zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkiekumenty budowy dmla zawsze
dostpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione daeighazyczenie Zamawiagego

ODBIOR ROBOT
RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od  ustalé odpowiednich  Specyfikacji technicznych, roboty |eodp
nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektozg pdziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu technicznemu,
c¢) odbiorowi kaicowemu.

ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU.

Odbior robét zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany na wniosek Wykonawcy
w czasie umgiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt ipoprawek bezndwaania
0goblnego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebazika Budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbigizke przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak nt wciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika dwud

i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakaé¢ iilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokudwen
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych iw oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z DokumentadpProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

ODBIOR CZESCIOWY

Odbiodr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgci robot i dokonuje gigo
wg zasad jak przy odbiorze keowym robot.

4.4 ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakdsci iwartcsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe® do odbioru
koncowego lgdzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do Dziennika Budowy.
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4.5.

5.

Odbior kacowy robot nasipi w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, ficzod dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakmenia roboét i przgicia dokumentéw, o ktérych mowa
w pkt. 4.5.

Odbioru kacowego rob6t od Wykonawcy dokona Zamawdgj z udziatem Inspektora
dokonupc oceny jakéciowej robot na podstawie przedemych dokumentéw, wynikéw bafla
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodobwykonania rob6t z dokumentacprojektova

i ST.

W toku odbioru kécowego robét, Inspektor i Wykonawca zapozna Zamjaeego z realizagj
ustaleér przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupetai@jch i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robot uzupetniagych,
Zamawiajcy przerwie swoje czynioi i ustali nowy termin odbioru kKeowego.

W przypadku stwierdzenia przez Inspektagajaka¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej

Dokumentacgj Projektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiatte/o ruchu, to Inspektor me dokond potrcen,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymaggarzyjetych
w Dokumentach Umowy.

DOKUMENTY DO ODBIORU KO NCOWEGO ROBOT

Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobawany przygotowé&nastpujace dokumenty:

— dokumentagj Projektow, z naniesionymi ewentualnymi zmianami,

— Specyfikagj Technicza,

—uwagi izalecenia Inspektora, zwlaszcza przy adei robét zanikapych i ulegajcych
zakryciu i udokumentowanie wykonania Jego zalece

— recepty i ustalenia technologiczne,

— Dziennik Budowy i Ksigi Obmiaru,

— protokoty préb ibada z wynikiem pozytywnym oraz baflai oznaczé laboratoryjnych
zgodnie z S.T.

— atesty jakéciowe i deklaracje zgodloi z polskimi normami wbudowanych materiatow,

— map powykonawcaz,

— sprawozdanie techniczne,

— inne dokumenty wymagane przez Zamaagego.

Sprawozdanie technicznedzie zawieré:

— zakres i lokalizagjwykonywanych robot,

—wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokun@ginRrojektowe] przekazanej przez
Zamawiajcedo,

— uwagi dotyczce warunkéw realizacji robot,

— dat rozpocecia i zakaczenia robot.

W przypadku, gdy wg Inspektora, roboty pod vedgim przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru kaowego, Inspektor w porozumieniu z Wykonawayznaczy

ponowny termin odbioru kaowego robot.

Wszystkie zaradzone przez Inspektora roboty poprawkowe lub unipgte kxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych irobét uzupehtych wyznaczy Zamawiagy
w porozumieniu z Wykonavic

PODSTAWA PLATNOSCI

Warunki ptatnéci okresla Umowa o wykonanie robét i Istotne Warunki Zamemia.
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ROBOTY ELEKTRYCZNE
WNETRZOWE
(CPV: 45310000-3)
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1. Materiaty

Materiaty do wykonania w/w robot elektrycznych sies zgodnie z DokumentagjProjektowy,
opisami technicznymi i rysunkami.

Dostawa materiatdw przeznaczonych do robdét elektrych powinna nagpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszdazenagazynowych i sktadowisk na placu budowysliJe
jest to konieczne ze wzglu na rodzaj materiatdw, pomieszczenia magazynoawirmy by
zamykane, powinny tale zabezpieczamateriaty od zewgtrznych wptywow atmosferycznych, a
w razie potrzeby umdiwia¢ utrzymanie wewstrz odpowiedniej temperatury i wilgotéa. Place

i  magazyny zamkrte do skladowania materiatow, wadzen | maszyn (sprau
zmechanizowanego) stosowanych do robdét elektrydzmyawinny by wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowadej przeznaczenia i usytuowane w
sposéb utatwiaijcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie mantegmienionych przedmiotéw.

W czasie transportu i skladowania ke wszystkich rodzajow przewoddéw powinny ¢by
zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywainbdowiska. Materialy, wyroby i
urzadzenia, dla ktorych wymaga ¢siswiadectw jakdéci, np.: aparaty, kable, wdzenia
prefabrykowane itp., natgy dostarczé wraz zeswiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi lub
protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze enatéw naleéy zwrocic uwag; na zgodnéc
stanu faktycznego z dowodami dostawy. Rozdzielmicojektowan wykona na warsztacie i
montowa w uprzednio przygotowanej woe.

2. Sprzet
Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgedem typow i ilgci wymaganiom zawartym w

projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym przaeziera. Roboty elektroenergetyczne mog
by¢ wykonywane ¢cznie lub przy wayciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego przez
Inzyniera. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykooawowinien dysponowasprztem
sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonangotg/pu robot.

Roboty elektryczne prowadzoneda przy wyciu nast¢pujacego sprgtu mechanicznego:

- spawarka elektryczna transformatorowa,

- elektronarzdzia,

- rusztowania warszawskie.

3. Transport
Materialy przewidziane do wykonania robot modpy¢ przewaone dowolnymi srodkami

transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowegp.nmateriatdw diugich naly stosowa
przyczepy, dilaycowe, a materialy wysokie nale zabezpiecz§ w czasie transportu przed
przewrdceniem oraz przesuwaniem.
Unika¢ transportu kabli w temperaturzezaiej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania
materialow elektroenergetycznych nale zachowa wymagania wynikajce ze specjalnych
wlasciwosci tych, uradzea, zastrzeonych przez producenta. W czasie transportu, zaladu
wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznajzadzen rozdzielczych nabey przestrzega
zalec& wytwércOw, a w szczegolgoi transportowane usgzenia zabezpiecéa przed
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nadmiernymi drganiami i wst§sami oraz przesuwaniemgsiaparatug ostraznie zatadowywa i
zdejmowd, nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powlMkczasie transportu
konce wszystkich rodzajéw kabli powinny byzabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi
wptywami srodowiska.Srodki transportu przewidziane do stosowania:

- Samochdéd dostawczy do- 3,5 T

4. Wykonanie robot

4.1. Wymagania ogélne

4.1.1. Poiczenia elektryczne przewoddéw

- powierzchnie stykagcych st elementéw toréw pdowych oraz przektadek i podkitadek
metalowych, przewodzych pad, powinny by doktadnie oczyszczone i wygtadzone.

- zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewqubRryte powtolkh metalowa ogniowa
lub galwanicza naley tylko zmywa& odczynnikami chemicznymi i szlifowapast
polersk.

- powierzchnie zestykdw natg zabezpiecz§ przed koroz wazelim bezkwasow

- polaczenia naley wykona spawaniemsrubami lub w inny sposéb okdleny w projekcie
technicznym. Szyny o szerod@ wickszej od 120 mm zalecaediaczy¢ przez spawanie.

- $ruby, naketki i podkiadki stalowe powinny ky pokryte galwanicznie warstw
metaliczry

- pofaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zalsigawykonywa& za pomog
spawania. Wszelkie pstzenia elektryczne w ziemi nale zabezpieczy przed korozj,

np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owicie ta&ma.

4.1.2. Pojczenia elektryczne kabli i przewoddow

- zyly jednodrutowe mog mie¢ zakaczenia:
proste, nie wymagage obrobki po zdjciu izolacji, przyhczane do zaciskéwrubowych,
oczkowe, dla przewodow pagizanych podsrubg lub wkret; oczko o s$rednicy
wewrgtrznej wickszej ok. 0,5 mm odsrednicy gwintu nalgy wygina¢ w prawo;
sprasowane ke zyt przystosowane do pogiizania podsrube z koacowka kablowa,
koncowke taczy sk z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie céwka kablowa
do lutowania.

- zyty wielodrutowe mog mie¢ zakaczenia:
proste lub oczkowe, stosowane do przewodow miegzianz kaicem prostym lub
oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takieo@ezenia dopuszczacstylko w
przypadku,; gdy zaciski nie pozwadaja zastosowanie keowki lub tulejki; z kaicoOwka
kablowa podhczane podsrube; koncoOwke montuje s¢ przez prasowanie, lutowanie, lub

spawanie; z tulejk (koncowka rurkowa) umocowan przez zaprasowanie.
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4.1 3.8ruby i wkr ety w potaczeniach

sruby i wkrety do faczenia szyn oraz przewodow powinny mitaka diugas¢, aby po
skreceniu poiczenia wystawaty co najmniej na wysgko2-6 zwojow. Nie dotyczy to
srub dostarczanych przez wytw@raraz z aparatem, §& zostanie zachowana wysodo

ok. 2-3 mm, wystajcej poza nakitke.

4.1.4. Przyhczanie do gniazd bezpiecznikowych, oprawswietleniowych itp.

w gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowagtzaapalezy polaczy¢ z szym gniazda
(sruba stykowa), a przewdd zabezpieczany z gwintem w oprawashiaileniowych i
podobnym osprzxie przewdd fazowy lub "+-" nalg taczy¢ ze stykiem wewetrznym, a

przewdd neutralny lub -, z gwintem (oprawak

4.1.5. Prowadzenie i montainstalacji w budynkach

Instalacje elektryczne w pomieszczeniach prowadz uchwytach kablowych, w rurach
instalacyjnych i korytkach kablowych.

Instalacje elektryczne w rurach:

ustali przebieg trasy i wykortaotwory do mocowania uchwytéw,

przy pomocy kotkéw rozporowych przyeai¢ uchwyty wkitami ,

zamocowa rurki oraz korytka kablowe déciany za pomog uchwytow otwartych lub
zamkngtych z uwzgédnieniem 4cznikow,

do wrgtrza rur wprowadz przewody,

dokon& koniecznych peaiczen przewodoéw z osprzem.

Przy przejciach rur i przewodow przegiany pomgdzy strefami pps. stosowa mas
uszczelniajca (peczniepca pod wplywem temperatury) o odpogud ogniowej F120.

4.1.6. Prace spawalnicze

prace spawalnicze nalg prowadzé tak, aby nie zanieczgi¢ elementéw izolacyjnych,
aparatow i przewodow odpryskami roztopionego metalu
prace spawalnicze nale wykonywa w odlegtaci bezpiecznej od aparatéw i wdzen

zawierajcych olej lub odpowiednio zabezpieézye uradzenia i aparaty.

4.1.7. Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i ospkgu

Przed przysipieniem do montau rozdzielnicy nalgy sprawdzé poprawné¢ wykonania
kanatéw kablowych, przepustow szynowych, wypozioranie ram nénych.

Montaz urzadzea rozdzielczych przeprowadzi nalezy zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montau tych uradzen,

Kable naley uktad& w sposéb zapewniggy szyblk ich identyfikacg i tatwy dostp,
Odgatzienia od szyn gtownych i poglizenia szyn do aparatow nie powinny powodéwa
niedopuszczalnych nagow i napezen,

W szynach zbiorczych sztywnych stos@walpowiednie kompensatory,

Dla podhczenia szyn i kabli naky stosowé& standardowaruby z gwintem metrycznym i
Z tbem széciokatnym,
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- Najmniejsze dopuszczalne o¢isy izolacyjne nalgy zachowa zgodnie z przepisami.
4.1.8. Przyhczanie do gniazd bezpiecznikowych, oprawswietleniowych itp.
W gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowagtzaapalery potaczy¢ z szym gniazda {ruba
stykowy), a przewodd zabezpieczany z gwintem w oprawaétvigileniowych i podobnym
osprzcie przewod fazowy lub "+-" natg taczy¢ ze stykiem wewgtrznym, a przewod neutralny
lub -, z gwintem (oprawk).
4.1.9. Préby pomontaowe.
Po zakaczeniu robot elektrycznych w obiektach, przed idbiorem Wykonawca zobowazany
jest do przeprowadzenia tzw. préb momaych, tj. technicznego sprawdzenia jéio
wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych poéw i prébnym uruchomieniem
poszczegblnych linii, instalacji rozdzielnic i udzen.
4.2. Wytyczne szczegoétowe wykonania robot elektrynych
W rozdzielnicy gtdéwnej zabudowawytacznik nadmiarowo — pdowy o charakterystyce B10A, ktory
zabezpiecza bedzie zasilanie projektowanej instalacji wykonangigwvodem YDYpo3x2,5mmz2, W
projekcie przewidziano wyprowadzenie z rozdzielrgéywnej dwoch obwoddw:

« jeden dla potrzebswietlenia awaryjnego

« drugi dla zasilania oprawswietlenia kierunkowego (z odpowiednimi piktogramami
Oswietlenie awaryjne jest przewidziane do stosowgoidczas zaniku zasilania podstawowego energia
elektryczmn.

Dla potrzeb éwietlenia zastosowano uniwersalne oprawwietlenia awaryjnego Helios LED HL
— 7m, Lovato LVNC, oprazv EMX 18W, Tiger LED, TWINS LED. Oprawy o czasie
podtrzymania 1h. Nad hydrantami orazmgaami przewidziano oprawy awaryjne deg nagzenie
oswietlenia 5Lx na posadzce.

Oprawa Helios:
« zasilanie 230VAC

« czas tadowania akumulatora — 24h

* |l klasa izolacji
« Swiadectwo dopuszczenia CNBOP ¢atono w projekcie)

Uniwersalna oprawa swietlenia awaryjnego w ktérej korpus jest wykowan poliwgglanu.
Oprawa jest wypos@na w energooszczedne i trwakeodio swiatta w postaci diod LED.
Nowoczesny ukltad awaryjny zastosowany w oprawie wada ograniczy zuzycie energii
elektrycznej do minimum. W zataosci od potrzeb fytkownika oprawa mze wystepowéa w
wesji IP42 lub 65.

Oprawa EMX:
» zasilanie 230VAC

» czas tadowania akumulatora — 24h
* |l klasa izolacji
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+ Swiadectwo dopuszczenia CNBOP @#ono w projekcie)

Uniwersalna jednostronna oprawasweetlenia awaryjnego przystosowana do manta
bezpdrednio nascianie lub suficie.

Oprawa Lovato Lovato n/t :
« zasilanie 230VAC

» czas tadowania akumulatora — 12h

* |l klasa izolacji

« Swiadectwo dopuszczenia CNBOP ¢atono w projekcie)
Oprawa typ EMX IP65 18W instalowanaedzie nad drzwiami zewtrznymi. Oprawa
wypos&ona lgdzie w grzatk typ HTR-25, bateria 3,6V 1500Ah — czas dziatarhia 1
Oprawy przystosowane do monta natynkowego na suficie. Omawiana oprawa posiada
Swiadectwo dopuszczenia CNBOP w Jozefowie. Oprawgasgone w funkcg autotestu.

Oprawa Tiger LED:

Uniwersalna jednostronna oprawa przeznaczonadestosowania jako oprawy kierunkowe do
podswietlania znakéw ewakuacyjnych wskazeych drog ewakuacji z obiektu w sytuacji
zagrazenia. Oprawa jest wypogana wzrddto switata LED .

Oprawa TWINS LED:

Uniwersalna oprawaswietlenia awaryjnego przystosowano do mant®ezpdrednio na suficie.
Korpus standardowo w kolorze biatym, opcjonalniezexdy¢ pomalowany na inne kolory. Do
wyboru @ dwa rodzajezrodet swiatta; swietlbwka T5 8W lub diody LED o mocy 1,2W. Oprawa
posiada odlegk® rozpoznawania 30m.

AUTOTEST oznacza automatyczno-autonomiczne test@mvastanu technicznego opraw
awaryjnych, nie potrzebaadnych dodatkowych ugdzer, ani czynnéci serwisanta,zeby
wykona wymagane przez nogrPN-EN 50172 testowanie.

AUTOTEST w oprawach d@avietlenia awaryjnego umitiwia utrzymanie ich petnej sprawsa
technicznej, poprzez systematygzkontrok funkcjonalry i pomiar czasuswiecenia w trybie
pracy awaryjnej. W razie niepoprawnego przejsaidotestu oprawa sygnalizuje uszkodzenie
poprzez zé&wiecenie czerwonej diody LED.

Sterownikiem wersji AUTOTEST jest wgdzenie mikroprocesorowe zadzapce funkcjami:

- wykonanie testu funkcjonalnego TEST A,

- sprawdzenie czasiwiecenia w trybie pracy awaryjnej TEST B,

- nadzorowanie pdu tadowania akumulatorow,

- sygnalizowanie uszkodzenia oprawy awaryjnej peprzgwiecenie czerwonej diody LED.
Terminy kolejnych testow wyzwalane przez wewntrzny zegar, zgodnie z oprogramowaniem
mikroprocesora. Wedtug normy PN-EN 50172, TEST Asimiy¢ wykonywany co 30 dni, a TEST
B co 360 dni.

TEST A polega na symulacji awarii zasilania i pseeleniu oprawy w tryb pracy awaryjnej na
okres 1 minuty. W tym czasie testowana jest popm@witiziatania poszczegdlnych podzespotéw
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oprawy. TEST B polega na przekeniu oprawy w tryb pracy awaryjnej i pomiarze ¢gasu
swiecenia do momentu roztadowania akumulatoréow. ZmtiBy czasswiecenia poréwnany jest
przez mikroprocesor z wymaganym czasewiecenia dla danej oprawy i w przypadku jego
mniejszej wartéci czerwona dioda sygnalizuje uszkodzenie akumudato Dzieki petnemu
roztadowaniu akumulatoréw (do progu n@pa okré&lonego przez producenta akumulatorow), a
nastpnie natadowaniu nagtuje ich prawidtowe uformowanie.

Oprawy z AUTOTESTEM wykonywanieagako oprawy kierunkowe wszystkich typow, zaréwno
w wersji swietlbwkowej jak i LED, oraz jako oprawy dwietlajace drogi ewakuacyjne ze
swietlowkami i diodami LED, a tate z lampami halogenowymi.

Oprawy gwietlenia awaryjnego z AUTOTESTEM, déwietlenia drog ewakuacyjnych wykonuje
si¢ z typowych opraw stosowanych déwoetlenia podstawowego, poprzez zamontowanie w nich
modutéw awaryjnych z AUTOTESTEM. Daje to wmiwos¢é stworzenia spdjnego systemu
oswietlenia awaryjnego, w ktorym wszystkie oprawyttegane § automatycznie.

Dzigki zastosowaniu opraw z AUTOTESTEMzytkownik obiektu ma zagwarantowarpetm
kontrolg stanu technicznego catego systendwietlenia awaryjnego. Oprawy te spetniggdno z
najwazniejszych wymaga normy PN-EN 60598-2-22, a mianowicie: ,Oprawywietlenia
awaryjnego z wtasnymrodiem zasilania powinny Bywyposaone w wewgtrzny uktad testujcy
lub by¢ podkczone do zdalnego uktadu tesgtggo”.

Ochrona od potan pradem elektrycznym

Podstawow ochrorg stanowi poziom izolacji przewoddéw — 0,75kV oratooy zewrtrzne uradzei.
Pozostate wymogi ochrony zawartgvs projekcie opracowanym przez ,UNIPROX".

Calas¢ robot wykoné zgodnie z obowazujacymi przepisami i normami oraz ,Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-omMazowych. Czs¢ V — Instalacje

Elektroenergetyczne”. Po wykonaniu instalacji wy&pomiary sprawdzage. Nalezy zastosow#

oprawy awaryjne jasne §wiecace rowniez przy dziatajacym zasilaniu podstawowym).

4.3 Osprzt elektryczny

4.3.1 Mocowanie puszek
Puszki naley osadza nascianach (przed ich tynkowaniem) w sposéb trwalyppaoe kotkdw
rozporowych lub klejenia. Na&cianach drewnianych puszki naje mocow& za pomog

wkretow do drewna. Puszki po zamontowaniu rgl@rzykry¢ pokrywami montaowymi.

4.3.2 Uktadanie i mocowanie przewodow
1. Instalacje wtynkowe natg wykonywa przewodami wtynkowymi. Dopuszcza gSi

stosowanie przewodow wietgtowych ptaskich.
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2. Na poditau z drewna lub innych materiatéw palnych ima uktad@ przewody na war-
stwie zaprawy murarskiej gruboi, co najmniej 5 mm, oddzielgjej przewdd odiciany.
Przewody majce dwie warstwy izolacji, tj. izolagjkazdej zyty oraz wspdéla powtoke, mozna
uktada bezpdrednio na podipu drewnianym lub z innego materiatu palnegozeje
zabezpieczenie obwodu wynosi niegagj niz 16 A.

3. Przewody wprowadzone do puszek powinny inreadwyke diugcsci niezlgdna do
wykonania padczer. Przewdd neutralny powinien byieco diiszy niz przewody fazowe.

4. Zagkcia i tuki w ptaszczynie przewodu powinny kiytagodne. W tym celu natg przecié
wzdtuz mostki pomédzy zytami przewodu nie uszkadzajich izolacji.

5. Podtae do uktadania na nim przewoddw powinné biadkie.

6. Przewody naley mocowa do poditaa za pomog klamerek. DopuszczaesiOwniez mocowanie za
pomoa gwozdzikdéw wbijanych w mostek przewodu.

7. Mocowanie klamerkami lub gwdzikami naley wykonywa: w odstpach okoto 50 cm, wbija¢
je tak, aby nie uszkodzizolacji zyt przewodu. Zabraniagizaginania gwadzikow na przewodzie.

8. Do puszek naky wprowadza tylko te przewody, ktére wymagajaczenia w puszce; pozostale
przewody naley prowadzé obok puszki.

9. Przed tynkowaniem kae przewodow nafy zwina¢ w luzny krazek i wiozy¢ do puszek, a puszki
zakry¢ pokrywami lub w inny sposob zabezpiechy przed zatynkowaniem.

10. Zabrania siuktadania przewodow bezfrednio w betonie, w warstwie wyréwnawczej podiegi,

zlaczach piyt itp. bez stosowania oston w postaci rur.

5. Kontrola jakosci roboét

Wszystkie elementy rob6t instalacji elektrycznyadfega sprawdzeniu w zakresie:
- zgodndci z dokumentagji przepisami,
- poprawnego montai,
- kompletnaci wyposaenia,
- poprawndci oznaczenia,
- braku widocznych uszkodage
- naleytego stanu izolacji,

- skutecznéci ochrony od porzen.

5.1. Kontrola jakosci materiatéw.
Urzadzenia, osprg i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przdwalektroenergetyczne
powinny posiadéa atest fabryczny lubswiadectwo jakéci wydane przez producenta, oraz

wszystkie niezbdne certyfikaty, gwarancje i DTR .
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5.2. Kontrola i badania w trakcie robot:
- sprawdzenie i badanie przewoddw pozetau,
- sprawdzenie i badanie kabli po zémiu,
- prawidtowdci montau przewodow ochronnych,

- prawidtowa¢ montau rozdzielnic i tablic.

5.3. Badania i pomiary pomonta@owe po zak@czeniu robot nalezy wykona¢:
- proby nap¢ciowe i badania kabli elektroenergetycznych na seaycg; izolacji,
- zachowania eigtosci zyt roboczych,
- zgodndci faz u odbiorcow,
- pomiary rezystancji uzioméw i nagirazenia,
- skutecznéci ochrony od porzen,
- sprawdzenie i pomiar kompletnych obwodéw | fazowwyeh
- sprawdzenie i pomiary obwodéw sygnalizacii,
- badanie linii sterowniczych,

- sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

6. Odbior robot

Przy odbiorze robét powinny bydostarczone nagtujace dokumenty:
- Dokumentacja Projektowa 2z naniesionymi zmianami Zupetnieniami w trakcie

wykonywania robot,

- Dziennik Budowy,

- Dokumenty uzasadnigje uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykweania
robot,

- Dokumenty dotycace jakaci wbudowanych materiatow,

- Protokoty czsciowych odbioréw poprzednich faz robét,

- Protokoly i zawiadczenia z dokonanych préb momaych,

- Protokoly bada technicznych i pomiaréw kontrolnych,

- Metryka uradzenia piorunochronnego,

- Protokot pomiaroéw rezystanciji uzienie

- Swiadectwa jakéci wydane przez dostawcOw udzen i materiatow,

- Dokumentacja fabryczna zamontowanychadea,

- Dokumentacja Techniczno Ruchowa adzen.

7. Podstawa ptatndci
7.1. Ptatnaci

Ptatnag¢ nalezy przyjmowa& zgodnie z dokumentagiji zakresem robét wymienionym w p.1.3. i

szczegbOtowo opisany w p.5.2. niniejszej ST. w oparo odbiér faktycznie zamodwionej i
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wykonanej pracy oraz ocenakoici robot i ocen jakosci uzytych materiatow. Cena ryczattowa

wykonania rob6t obejmuje:

zakup kompletu materiatbw i wdzen (aparatura, ospet elektryczny, materiaty
elektryczne instalacyjne, przewody, osgirdrobny, armatura obiektowa) oraz wszystkich
prefabrykatéow takich jak: szafy, tablice, pulpityskrzynki, stojaki, "kasety itp.
(kompletnie wyposzonych, pomalowanych i oznakowanych) wynid@jch z opracowanej
dokumentacji technicznej poza elementami stanoyni wyposaenie uradzea
technologicznych (te elementydy uwzgkdnione w cenie urgdzen technologicznych),
transport materiatow i ugglzer na miejsce wbudowania wykonania rob6t maotaych
roboty przygotowawcze i trasowanie

wykonanie podiczenia urzdzen

przygotowanie podtza, uchwytéw itp.

przygotowanie i zainstalowanie nadzi montaowych i ich bieaca konserwacj

drobne roboty budowlane: przerobki fundamentow,ewalnie srub fundamentowych,
wykonanie otworow wscianach, przez stropy i podtogi do przeprowadzekédli i
przewoddw lub osadzenia gniazd itp.

zaprawa | tynkowanie bruzd po robotach elektrycimyrsadzenie kotkdw rozporowych
wiasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczelormacyjnych

wprowadzenie i podtzenie kacowek przewoddw do puszek, odgatikow, skrzynek
wykonanie i tynkowanie wgk pod monta aparatow, osadzenie drzwiczek weege®, o ile
jest konieczne

wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzynedkedzielnie skrzynkowych.

montaz drobnych konstrukcji wsporczych i féroych

wypoziomowanie i umocowanie aparatow

zarobienie kacowek przewodow

oznaczenie przewodu zerowego

uszczelnienie wylotu ospgiu

spawanie dodatkowych kééow i kotnierzy, rurek, zaworow gtzek redukcyjnych,
tacznie z niezbdnym nagwintowaniem i uszczelnieniem, na ruggeich i zbiornikach,
niezkednych do wykonania kompletnych prac elektrycznyshkeirowniczych

monta ztaczy na przewodach instalacyjnych

wybor lokalizacji i umiejscowienie czujnikow, migkdw, przetwornikéw z punktu
widzenia tatwego dogpu dla obstugi, mdiwosci demontau i prawidtowej pracy oraz
wiasciwego zamocowania do elementow wsporczych

sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych akrgie: rezystancji izolacji i
ciagtosci zyt, zgodndci oznakowania z adresami podanymi w projekcie, noy@adzenie

koncow do zaciskéw
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- sprawdzenie przewodow sygnatowych nieelektrycznyeh zakresie odpowiednich
spadkow, meliwosci odpowietrzé i odwodnié, doboru przekroju, odlegéoci od
osrodkow o zbyt wysokiej lub zbyt niskiej temperateydranosci i szczelndci

- wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich kareeych bada (w tym badanie linii,
badanie obwodow elektrycznych, badanie i pomiareménia ochronnego, badanie i
pomiar skuteczrizi zerowania),

- monta i demonta drabin i rusztowa niezkzdnych do wykonania robét,

- przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

- préby montaowe, sprawdzenie dzialania poszczegollnychwdae, o ile jest to maliwe i
sprawdzenie funkcjonaldoi uktadu

- prace porzdkowe.

8. Przepisy zwazane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002r. sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiaédldudynki i ich usytuowanie Dz. U. Nr 75/2002 po2069
(Dz. U. Nr 33/2003 p0z.270, Dz. U. Nr 109/2004 dds6.)

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektablndowlanych. Zakres, przedmiot
wymagania podstawowe.

PN-IEC 60050-826  Stownik terminologiczny elektrykinstalacje elektryczne w obiektach
budowlanych.

PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektabbdowlanych. Ustalanie ogdélnych
charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektdudowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéastwa. Ochrona przeciwpar@niowa.

PN-IEC 60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiektbadowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed skutkami oddzialywania ciepineg

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektdudowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed gdem prze¢zeniowym

PN-IEC60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiekthadowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przéciowymi przepgciami i uszkodzeniami, przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napa.

PN-IEC60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektdadowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przeggiami
atmosferycznymi lubalczeniowymi.

PN-IEC60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiekthdldowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéastwa. Odfczanie "izolacyjne idczenie.
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PN-IEC60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektacidowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczéstwa.  Stosowanie srodkow  ochrony  zapewniggych
bezpieczastwo. Postanowienia ogoin&rodki ochrony przed poeaniem

pradem elektrycznym.

PN-IEC60364-4-473 Instalacje elektryczne w obiektdadowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczéstwa.  Stosowanie srodkow  ochrony  zapewniggych

bezpieczéstwo. Srodki ochrony przed pdem przeg¢zeniowym.

PN-IEC60364-4-481 Instalacje elektryczne obiektdardowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczastwa. Dobo6r srodkbw ochrony przeciwpoganiowej w

zaleznosci od wplywow zewntrznych.

PN-IEC60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiekt@adowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczéstwa. Dobér srodkdw ochrony w zabmosci od wplywow
zewretrznych. Ochrona przeciwparowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Dob6r i monta
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektdudowlanych. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektdbudowlanych. Obgalnos¢ pradowa
diugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparaturgackeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steriowa
Urzadzenia do odiczania izolacyjnego ktzenia.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiatstwva.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych. Sprawdzanie odbiorcze.
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